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No. Aciklama Adet
1 Enerji  soketi  (on-off 2
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2 Motor 1-1-
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3 | Kontrol iinitesi-E.fotoseli 2 C 5 q"\\>0
4 | Toroid trafo 2 C S v B
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6 Calisma stoperlerinin ucu 8/4 A ke
7 Donilis makarasi 2 D
8 Elektrikli kilit (opsiyonel) 2 D
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r-tec Otomatik Kapi Parametre Ayarlari Min. Max. Fab.
ikli Kili 00 : Konum anahtari KAPALI konumdayken kilitle

u Elektrikli |'(I|‘It Y 00 o1 00
Caligma Tipi 01 : Her kapanmada kilitle
Elektrikli Kilit 00 : Kilit gektikten sonra hemen hareket

i 01 : Kilit gektikten 1sn. sonra hareket

L2 |Gektikten Sonra 00 02 00

Kapi Hareket Siiresi 02 : Kilit gektikten 2 sn. sonra hareket




